
Proportional Term تناسبی قسمت

جهت واق΄ در Ͷكند.يعن Ͷم تنظيم سيستم خطاي از Ͷنسبت صورت به را سيستم Ͷخروج P قسمت

هاي P كند.انتخاب Ͷم اعمال آن اصلاح جهت در و ورودي در خاص Ͷنسبت با را آن خطا اصلاح

Ͷم سيستم ناپايداري به منجر موارد اكثر در گردد.كه Ͷم سيستم به بزرگ و سريع ΁پاس سبب بزرگ

دهد. Ͷم افزايش را مطلوب ي نقطه به رسيدن زمان كوچك ها P شود.انتخاب

و صعود دارد.شيب ͳبستگ (Ͷناگهان خطاي (يك پله ورودي به تنها P ي كننده كنترل يك ΁پاس

دارد. Ͷبستگ P Ͷبزرگ به فراجهش Ͷبزرگ

مشاهده را kp ضریب مقدار چندین برای سیستم بسته حلقه از پله ΁پاس میتوان از استفاده با اینجا در
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بسته حلقه سیستم ΁پاس بر Kp ضریب اثر نمودار :١ ش΋ل
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از واق΄ است.در سيستم ي گذشته خطاهاي از تعدادي جم΄ حاصل گيرسيستم انتگرال بخش

Ͷوقت و شود Ͷم جم΄ بخش اين در سيستم كند.خطاهاي Ͷم خطا داشتن به شروع سيستم كه Ͷزمان

گردد. Ͷم صفر بخش اين دوباره رسيد مطلوب موقعيت به سيستم

معمولا خاطر همين گردد.به Ͷم Ͷنوسان گهΎاه و كند بسيار هاي ΁پاس به منجر تنها I از استفاده غالبا

آورند. Ͷم بوجود را PI كننده كنترل و كرده ترکيب I بابخش را P بخش

٢


