
∆۴(t) = FH٢(t)

∫ t

٠

∫ v

٠
FY٢(t− δ(u))FY١(t− δ(v))η(u, v)dudv (١)

+ FH٢(t)

∫ t

٠

∫ t

v

FY٢(t− δ(u))FY١(t− δ(v))η(u, v)dudv

= FH٢(t)

∫ t

٠

∫ v

٠
FY٢(t− δ(u))FY١(t− δ(v))η(u, v)dudv

+ FH٢(t)

∫ t

٠

∫ u

٠
FY٢(t− δ(u))FY١(t− δ(v))η(u, v)dudv

= FH٢(t)

∫ t

٠

∫ v

٠
FY٢(t− δ(u))FY١(t− δ(v))η(u, v)dudv

+ FH٢(t)

∫ t

٠

∫ v

٠
FY٢(t− δ(v))FY١(t− δ(u))η(v, u)dudv

= FH٢(t)

∫ t

٠

∫ v

٠
ξ١(u, v)η(u, v)dudv

١


