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نیاز مورد مطالب بر مروری

مقدمه ١.١
بهینه�سازی و محدب آنالیز جبرخطͬ، از مباحثͬ شامل نیاز، مورد پایه�ای مفاهیم بیان به ابتدا فصل این در
بزرگ ابعاد در اعتماد ناحیه مساله زیر حل برای موجود کارای الͽوریتم دو خلاصه طور به سپس مͬ�پردازیم.

مͬ�دهیم. شرح را

خطͬ جبر از مقدماتͬ ٢.١

ویژه بردارهای و ویژه مقادیر ١.٢.١

مͬ�کند. بیان بهینه�سازی صورتیͷمساله به Aرا ماتریسمتقارن ویژه مقدار بزرگترین و کوچͺترین زیر قضیه

.([١]) ١.٢.١ قضیه

λmin(A) = min xTAx

s.t. ||x||2 = 1,

λmax(A) = max xTAx

s.t. ||x||2 = 1.

هستن محدب مخروط�های زیر مجموعه�های
در مͬ�توان را آن�ها همه اساس و پایه که [٢٠ ،١٩ ،١٨ ،١٧ ،١۶ ،١۵ ،١۴ ،١٣ ،١٢ ،١١ ،١٠ ،٩ ،٨]

سورنسن و مور ͷکلاسی الͽوریتم بین این در دانست. آن کافͬ و لازم ͬͽبهین شرایط
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